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一般约束极大极小问题的广义梯度投影算法
’
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[ 摘要1 讨论了一类带等式
、

不等式约束的极大极小值问题
,

将其转化为带等式
、

不等式约束的非线

性规划问题
,

利 用辅助规划进行处理
,

给出了一个广义的梯度投影算法
,

解决 了一般约束极大极小值问题
。

算法可在有限步达到最优点或产生一系列点列
,

其极限点则是最优点
,

并证明 了该算法的全局收敛性
。
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对于极大极小值问题
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文献 [ l
,

2 ]给出了

不同的解决方法
,

但只能解决不等式约束
,

而解决等式约束十分困难
;
文献 3[ 一5] 提出了解非线性

规划的广义梯度投影法解决等式约束问题
。

本文把极大极小值问题转化为非线性带等式
、

不等式

约束的优化问题
,

得到了一种有效的解极大极小值问题的算法
。
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考虑一般性的极大极小值问题
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科研成果介绍

多媒体安全监控系统

主研人员
:

陈雷理 袁宏春 吉家成 赵 平 曹晓阳

多媒体安全监控系统采用系统工程设计方法
,

将系统软
、

硬件平台建立在当前计算机新技术的基础上
,

开发出图
、

声
、

文并茂的安全监控系统
。

该系统成功地设计了 P C机与矩阵切换器的通信协议
,

提高了通信效率和可靠性
。

全系统能

有效地进行实时控制
,

具有完善的信息管理功能
。

微波副载波调频 C A T V实用化光传输系统

主研人员
:

唐明光 邱 昆 王志玉 周 东 周 波 梅克俊等

该项 目完成了两个光传输系统
: C波段副载波调频C AT V实用化光传输系统和射频副载波调频 C A T V实用化光传输系

统(包括一个Z Mb s/ 数字通信)
,

传输频道为4( c 波段 )l/ 6+l +l (射频波段 )
,

D G 5< %
,

D P 5<
“ ,

具有全汉化双向监控系统
。

该系统主要技术性能如载噪比 28 d (B c波段 )/ 26
.

5 d (B 射频波段 )
:

传输距离大于30 km (C 波段)/ 50 km (射频波段 )
。
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