
 

评《人机协同智能系统及其临床应用》

近年来人工智能的崛起使得人类的生活变得日益智能化，人工智能研究的重要方

向之一是借鉴认知科学、计算神经科学的研究成果，使计算机通过直觉推理、经验学

习将自身引导到更高层次。目前的机器智能仍然是以计算机为中心，并没有实现人们

所希望的“以人为中心”。如何把人类认知模型引入到机器智能中，让它能够在推

理、决策、记忆等方面达到人类智能水平，是目前科学界讨论的焦点。

然而，人类社会还有许许多多脆弱的、动态的、开放的问题，人工智能还都束手

无策。从这个意义上讲，任何智能机器都没有办法去替代人类，因此有必要将人类的

认知能力或人类认知模型引入人工智能系统中，来开发新形式的人工智能，这就是

“混合智能”，人机协同的混合增强智能是新一代人工智能的典型特征。这篇文章着

眼于人机协同智能系统及其临床应用，从国内外研究现状、人机协同智能系统理论、

临床应用三方面进行了综述和总结。此外，本文还对未来人机协同智能系统的发展进

行了展望。对于人工智能+医疗感兴趣的读者，相信本文可以为你提供有益的思路。

评《智能汽车中人工智能算法应用及其安全综述》

近年来人工智能的发展极大推进了智能汽车的研究与落地，智能汽车研究的重要

方向是推进无人化汽车发展，将复杂、智能的人类驾驶大脑，替换为模拟人类智能的

计算机大脑。目前的智能汽车仍然是以计算机为中心，并没有实现人工智能所希望的

“以人类智能为中心”，也没有实现人类在处理复杂驾驶环境时的智慧智能。

随着人工智能技术的发展，其安全性问题逐渐成为相关领域愈发重要的课题，

《智能汽车中人工智能算法应用及其安全综述》这篇文章首先从人工智能感知算法、

决策算法角度总结了人工智能算法在智能汽车中的研究进展，其次分析了人工智能算

法的不确定性问题，总结了预期功能安全研究的起因、进展以及意义。对于智能汽车

领域的读者，相信本文可以为你提供有益的思路。

 
程洪，教授、博导，国家中青年科技创新领军人才，电子科技
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计算机领域近 10年中国作者论文的高下载榜单；谷歌学术引用超

过 2 000次，H因子为 20；申请国家发明专利超过 110项，已经授权超过 56项。
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